Hajfix és dzsipszifobia

Rogton lerantom a leplet a ravaszsagrdl. A kattintdsvadasz honlapok stilusdaban megfogalmazott
figyelemfelkelt6 cim helyes irasmédban Hi-Fix és UGypsophila. Ez a két kifejezés a Geomentor Kft altal
értékesitett Titan TR7 és Hi-Target iRTK4 vevSkben taldlhaté Unicore UB4BOM GNSS lapkara jellemz6

két RTK technoldgia elnevezése (a ,dzsipszifobia” valtozatot Forgd Zoltan kollégatdl csentem). Tehat
nem a kdvér has rogzitésérdl és egy népcsoporttdl vald idegenkedésrdl fog szdlni ez a cikk.

Ez nem egy novella, ennek ellenére az elbeszélésekben megszokott rendnek megfeleléen a , bekezdés”
részben kezdjiik a szerepl6k bemutatasaval.

Az Unicore Communications 2009 évi alapitdsa 6ta a BDStar Navigation Group tagjaként GNSS
technoldgiai fejlesztéssel és gyartassal foglalkozik. Irodai vannak Pekingben, Sanghajban és a Szilikon
Volgyben.

A Titan TR7 elnevezés(i GNSS vevd 2020 kdzepe 6ta rendelhetd a Geomentor Kft-tél. A gyarté ezt a
készliléket egyértelmlien azoknak szanta, akik a legalacsonyabb arkategdridban keresnek
kozépkategdrias képességgel felszerelt geodéziai RTK rovert. Ez a vev6 ugyan nem tartalmaz IMU-t, de
a kozépkategorids képesség korébe tartozo elektronikus libellat igen. S6t, az IMU hidnya ellenére egy
specialis megoldassal mégis tudunk vele rejtett pontot mérni ferdén tartott arbdccal.

Az iRTK4 vev6 2020 vége 6ta rendelhetd a Geomentor Kft-t6l. Ehhez a TR7-nél kb. 20%-kal magasabb
aron lehet hozzajutni, amit az iRTK4-be épitett ferdeség kompenzald IMU és bizonyos részegységek
(pl. a kijelz6 és a GNSS antenna) jobb minGsége indokol.

Az UGypsophila RTK technoldgai réviden azt takarja, hogy a vevé az RTK fix pozicié szdmitdsahoz nem
csak azokat a mlholdakat hasznalja, amelyekre kap korrekciot a bazistdl, hanem az Osszes kovetett
m(iholdat. Ezt ugy érzékeljik az adatgydijt6 alkalmazasban, hogy a k6zos miholdak szama még akkor
is tébb mint 20, amikor csak GPS és Glonass korrekcidt kozvetité mountpointra csatlakozunk.
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Ennek kdszonhet6en a pozicid megbizhatdsaga jobb lehet, mint ha csak azokkal a mdholdakkal
szamolna, amelyekre RTK korrekciot kap.

A Hi-Fix technoldgia akkor jelent megoldast, ha megszakad a kapcsolat az RTK korrekciot kiildé bazissal.
A gyarto szerint fix marad a pozicid a korrekcid akar 30 percig tartd sziinetelése esetén is.

Ennyi volt a ,bekezdés”, most kovetkezzen a ,targyalas” vagyis a cselekmény....



Egy foldmérs sok egyéb jellemzS6 mellet elsGsorban azt varja el RTK roverétdl, hogy a pozicié
megbizhatosdaga még enyhén fedett helyen se legyen jelent6sen rosszabb, mint nyilt égbolt alatt.
Szokds még figyelembe venni az inicializalas sebességét, tehat azt, hogy a korrekcid szolgéltatéra
csatlakozast kovetd hany masodpercen beliil ad a vevé fix poziciét. En ez utdbbit nem tartom fontos
értékelési szempontnak, mert a munka min&ségét semennyire, termelékenységét pedig meglehet&sen
csekély mértékben befolyasolja. Ennek ellenére megvizsgaltam, és megallapitottam, hogy az Unicore
UB4BOM GNSS lap lassabban inicializal, mint pl. a Timble BD990 (el6bbi atalgosan 10, utdbbi atlagosan
5 mp alatt), de mas boardokhoz (pl. Trimble BD970, NovAtel OEM) viszonyitva nincs okunk panaszra.

A pozicié megbizhatésagat Ugy vizsgdltam, hogy a vevéket ismert koordinataju pontra allitottam, az
arboc mozdulatlansagat 3 1abu vasfiguranssal biztositottam, majd folyamatos automatikus mérést
végeztem a vevGkkel. Az elsé néhany mérési sorozatban masodpercenként tarolt az alkalmazas 1
pontot, és a mérés 5 percig tartott (300 pont keletkezett). Néhany nappal késGbb 1 6ra idétartamu
sorozatokban 20 masodpercenként tortént pont tarolds (180 pont keletkezett).

A mérési kornyezetként nem a legidealisabb helyszint valasztottam. A kamera vonaldban is van kb. 6
méter magas épilet bal oldalon, jobbra pedig 10 m magassagu fenyéfak allnak.

A képen egy iRTK5 (Trimble BD990) és egy iRTK4 (Unicore UB4BOM) vevé all egymdstdl 20 cm-re. Az
iRTK5 vevd all a 11-es szamu alapponton.



A kovetkezd harom dabran jol latszik, hogy az iRTK4 vevG esetében az elénytelen helyszin ellenére
meglepden kicsi volt a pozicidk szérdsa. A bels6 kor sugara 1 cm, a kiilsé koré 2 cm. A kék haromszog
a pont korabban precizen meghatarozott helyét jeldli.

1. mérési sorozat 2. mérési sorozat 3. mérési sorozat

Azért, hogy legyen viszonyitasi alapunk, a vizsgalt vevétél minddssze 20 cm-re felallitottam egy iRTK5
vevét is, amelyben Trimble BD990 board dolgozott, bar nem a legujabb firmware volt ra telepitve.
Mindkét vevén egyszerre inditottam el a mérést, és egyszerre allitottam le. Mindkét vevd ugyanarra a
mountpointra (Geodéta-Net, PECS-MSM) csatlakozott, tehat GPS, Glonass, Galileo és Beidou
m{(iholdakra is kapott korrekciot.

Az abrak 6sszehasonlitdasabol arra kvetkeztethetnénk, hogy az Unicore boardot tartalmazé iRTK4 vevé
megbizhatobb, mint a Trimble boardot tartalmazé iRTK5. Azt azonban ne feledjiik, hogy az iRTK5-be
olyan firmware volt telepitve, amely az elérheté Beidou mi(iholdak legfeljebb a felét-harmadat
haszndlta a pozicid szamitasahoz.

Az mindenesetre egyértelmiien kijelenthetd, hogy az Unicore board vizszintes pozicié értelemben
legalabb olyan megbizhatd, mint a sokak altal piacvezet6nek tartott Trimble boardja.



Az ismert (szintezGvel meghatarozott) magassagtol vald eltérés az 6sszes mérést figyelembe véve a
kovetkez6 szerint alakult. A piros vonal jelzi az ismert magassagot.
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Els6 ranézésre itt is az allapithatdé meg, hogy a Trimble alulmaradt, de most se feledjiik, hogy ez
valdszinlileg a régebbi (2020 évi) firmware szamldjara irhato.

Az eldnytelen helyszin ellenére az iRTK4 vevd altal meghatarozott magassagok 55 mm-es
tartomanyon beliil maradtak és az ismert magassagtol vald legnagyobb eltérés is csak 31 mm volt.
Ez mindenképpen jobb, mint amire ilyen fedett helyszinen altalaban szamithatunk.



A Hi-Fix technolégia m(ikodésének ellenGrzéséhez az iRTK4 és a TR7 vev6t ismét ismert pontra
allitottam, csatlakoztattam a Geodéta-NET Pécs-MSM mountpointjara, megvartam az RTK fix pozicio
kiszamitasat, majd megszakitottam az adatgydjtén az internet kapcsolatot. Az alkalmazas ezuttal
mindkét esetben 20 masodpercenként tarolt 1 pontot. A kijelzén a piros nyillal jel6lt helyen lathatd
szam jelzi az utolsé RTK korrekcid beérkezése dta eltelt id6t masodpercben. Tehat az aldbbi képek 10
perccel az internet kapcsolat megszakitasa utan késziiltek. A piros ellipszissel jelolt helyen latszik a
méretarany. A kb. 1 cm-es szakasz a kijelz6n a terepen 2.65 cm-nek felel meg.

Bal oldalon az iRTK4 vevd mérési eredménye az atlagostdl fedettebb helyszinen, a jobb oldalon a TR7
vevld mérési eredménye atlagos fedettségii helyszinen
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Megallapithatd, hogy a Hi-Fix technoldgia még 10 percnyi korrekcié kimaradas esetén is megfelel6
pontossagu pozicidt eredményez. Ez azonban még nem minden!

A Hi-Fix technoldgidban az igazdn meglepd az, hogy a vevé a korrekcid vételi szlinetben is képes Gjra
inicializalni! Tehat, ha a miiholdgeometria kedvezGtlen alakuldasa miatt (pl. elhaladunk egy hid alatt) a
korabbi Fix pozicid Lebegd, DGPS, vagy 6nallo mindségtire valtozik, a vevs képes korrekcid vétele nélkil
is Ujbal fix pozicidt szamitani, amint ismét megfelel6 mennyiségli m(iholdat tud kovetni. A kévetkezé
linken elérhetd videodn ez tokéletesen kovethetd: https://fb.watch/5eFEUVK-Xz/

e 6 masodpercnél lecsatlakozunk a szerverrél, megsz(inik a korrekcio vétel, de fix marad a pozicio

e 30 masodpercnél, amikor a korrekcié késés mar 25 mp, antenndjaval a fold felé forditjuk a vevét

e 33 mp-nél DGPS-re, 35-nél lebegdbre, 42-nél ismét Fixre valtozik a pozicid, 47-nél pedig visszaallitva
az ismert pontra latszik, hogy a vizszintes értelm(i eltérés az 1 cm-t is ritkan haladja meg, a
magassagi eltérés pedig tébbnyire csak 3 cm.

A ,befejezés” részhez érve nincs mas dolgunk, mint levonni a végkovetkeztetést: az iRTK4 és TR7
vevikben taladlhaté Unicore UB4BOM GNSS board teljesitménye megiiti azt a szinvonalat, amit csak
a legjobbaktdl varunk el!



