SL9 GNSS RTK rover

GNSS RTK rover beépitett SLAM
szkennerrel. A Satlab RTK kinalatanak
zaszléshajdja. Hasznalhatja fejlett RTK
roverként, kézi SLAM szkennerként, vagy a
két technoldgia egyidejld alkalmazaséaval -

GPS + GLO + GAL + BDU az RTK rover szamara kihivast

3 frekvencia; 1408 csatorna jelentd helyzetekben - specialis
Beépitett URH radio céleszkodzként.
} | Villamgyors IMU
Beépitett és Termékkéd: SL9
cserélhets akku Marka: Satlab
Kitiliz6 kamera
Beépitett SLAM szkenner

2 781 300 HUF £a CE€

Netté: 2 190 000 HUF
Leiras

Az SL9 GNSS vevl integraltsaga alapjan a legmagasabb szintd készulék a
Satlab kinalatdban. A legfejlettebb GNSS chip mellett az arboc ferdeségét
kompenzalé IMU, két kamera, URH radié és beépitett SLAM szkenner is
hozzajarul ahhoz, hogy ez készilék legyen az On mdszerflottdjdnak ékkove.
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Takart kdrnyezetben is hatékony!

A hatékony jelkezelési és szamitasi megoldasoknak kdszonhetben épuletek
és fak kornyezetében is gyorsan 1-2 cm pontossagu poziciét érhet el, mivel
az O0sszes létez6 (GPS, GLONASS, BEIDOU, GALILEO) rendszer korabbi, és Uj
generacios muholdjainak jeleit is képes hasznositani az SL9 vevé.

Arbocferdeség korrekcid

Az SL9 a legkorszeribb és leghatékonyabb IMU technoldgiaval hatarozza
meg az arbdc ferdeségének iranyat és mértékét. Nincs szlkség kalibralasra
és idbtrablé inicializalasra.

A villamgyors szamitasnak kbészdonhetéen észrevehetd késedelem nélkul

azonnal korrigalt, és 2.5 cm-nél jobb pontossagu poziciot biztosit akar 60
fokos arbocferdeség esetén is.




. Konfiguralhaté webfellleten keresztul is

. Hi-Fix: az RTK korrekcié megszakadasa esetén 10 percig fix marad

. Rover és bazis vevéként is hasznalhaté

. Beépitett URH radié6 a legismertebb radiés protokollokkal (Satel,
Trimtalk, TrimMark, TransgOT), 15 km hatétavolsaggal

A vevd atlagos korulmények koézott a korrekcids jel
szolgaltatéjahoz csatlakozast kovet6 5-10 masodpercen belll szamitja ki az
1-3 cm pontossagu poziciét.

A mostoha terepi
viszonyok tlrésére tervezett konnyldfém muiszerhaz és a belsd elektronika
garantalja, hogy On szélséséges idbjarasi és terepi kdrulmények kdzott is el
tudja végezni munkajat.

A vevlbe fixen beépitett akkumulator teljes
feltoltést kovetden legaldbb 20 6ran keresztul muikodteti az SL9 vevot
rover Uzemmodban. Bazis Uzemmododban, magas kimend teljesitményre
allitott URH radidval is legaldbb 8 o6ra lUzemidd biztositott. Kilsé
tapellatasként powerbank a C tipusu USB aljzatra csatlakoztathaté.

Pontbemérés, kulpontos mérés,
vonal/poligon mérés, pont kitlizés, vonal Kkitlizés, felllet kitdzés,
export/import a legismertebb formatumokkal, vektorgrafikus és Google
térkép megjelenités, terllet és térfogat szamitds stb. Csak Satlab GNSS
vevOkhoz hasznalhaté.



Az ar a kovetkez?ket tartalmazza:

« SL9 GNSS vevé

« klils6 akkumulator (SLAM fogantyu)

. t0lté adapter 2 db USB-A porttal

. 2 db USB-A/C kabel

. SL87 adatgyljtdé >>> Itt van az ismertetdje

. Satsurv alkalmazas >>> Itt van az ismertetdje
. tartékengyel arbocra, tajolés bilinccsel

. arboc (2.2m),

« URH antenna

. talplemez SLAM illeszt6ponthoz

. Sat-Lidar PC szoftver pontfelhd feldolgozashoz
« USB hardverkulcs SAT-Lidar szoftverhez

. hordtaska

. szallitas a megrendeld telephelyére

. kezelés betanitasa (2-3 d6ra)

. magyar nyelvl kezelési leiras pdf formatumban
. magyar nyelvl oktatévidedk YouTube csatornan



/hu/sl87-android-tablet/termek/86
/hu/satsurv-terepi-adatgyujto-alkalmazas/termek/105
http://www.youtube.com/@Hi-SurveySatsurv3.0.3okt-kd9il/videos

Gyartoi adatlap

e Gyarté: Satlab

o Nettd suly: 1.68 kg

« Marka: Satlab

e Tanusitvany: CE

¢ Szarmazasi orszag: Svédorszag
« Behozatali orszag: Kina

Specifikacioé
e Szélesség: 13.4
e Hosszusag: 13.4
e Magassag: 13.9
¢ Jelkovetés (GPS): L1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5
¢ Jelkovetés (GLONASS): L1, L2, L3

o Jelkovetés (Galileo): E1, E5a, E5b, E6
¢ Jelkovetés (Beidou): B1l, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b



¢ Jelkovetés (PPP): B2b-PPP, Galileo E6-HAS

[ )

Csatorndk szama: 1408

Statikus mérés pontossaga: Horiz.: 2.5mm + 0.5 ppm RMS, Vert.: 5mm + 0.5 ppm RMS
RTK mérés pontossaga: Horiz.: 8mm+1ppm RMS, Vert.:1 5mm+1 ppm RMS

Arboc ferdeség kompenzalas: Vizszintes koord. mérési hiba jellemzden kisebb, mint 8 mm +0,3
mm / °délés (0° ~ 60°), 200 Hz

Kamera (elére nézé6): 3 db HD kamera pontfelhd szinezéshez

Kamera (lefelé nézd): AR kitlizés tdmogatasa

Mérés fényképen: Tobb pont koordindtaja hatarozhaté meg egyképrél kb. 5cm pontossaggal
Szkenner hatétavolsag: 0.1~ 40m@10%, 0.1~ 70m@80%

Szkennelési sebesség: 200 000 pont/masodperc

Szkennelési latészog: H: 360° | V: 59°

1/0 interfész: 1 x USB type C port; 1 x SMA antenna port, nano SIM kartya

Allapot info. hang: Nincs

WiFi: 2.4GHz, 802.11 b/g/n

Bluetooth: BT 5.2, 2.4 GHz

NFC: Van

Web interfész: M(ikodési paraméterek bedllitdsdhoz, WiFi kapcsolaton keresztiil

Beépitett URH radié: Frekvencia: 410-470MHz Csatorna: 116 Kimend teljesitmény: 0.5W / 1W
vélaszthatd, Hatétdv: 3-5km, optimal 8~15km Tédmogatott protokol: HI-TARGET, TRIMTALK450S,
TRIMMARK IlI, TRANSEOT, SATEL-3AS

Beépitett internet modem: 4G, GSM

Akkumulator 1: Beépitett, Lilon, Ujratolthetd, RTK méd: 4 éra, SLAM méd: 2 éra
Akkumulator 2: Cserélhetd, Lilon, Gjratélthetd, RTK méd: 10 éra, SLAM méd: 5 éra

Kilsé6 tapellatas: Szabvanyos okostelefon-téltékkel vagy PowerBankkal (5V 2.8A Type-C USB
csatlakozon)

Halézati RTK mdd: VRS, FKP, MAC; NTRIP protocol

Bazisként is hasznalhaté: Igen

RTK korrekcié formatuma: RTCM 2.x, RTCM 3.x

Por és viz tlirés: |IP64

Nyomogombok: 1 db (Be/ki kapcsold)

Kijelzé: 3 db dllapot LED (muhold, tap, korrekcid)

Kijelz6é (LCD): 2.8" képatld, 480x640 pixel, érintés érzékeld

Memédria: 512 GB ROM



A felszereles taraima:.

- L9 SLAM RTK wavd
- 5L&T tahlet adatqyljts
- Gal-Lidar szofiver Kules
- Togantyd-akkumulator
- tartakonzol

- arbachilines

- halzati adapter

- USB C kabel, 2 db

- URH antenna

= Tl

- hordiaska







